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(3) Vorrichtung zum Setzen eines selbstbohrenden Klemmbefestigers 

(£7) Bei einer Vorrichtung zum Setzen eines selbstbohrenden 
Klemmbefestigers (10) sind in einem Gehause (5), an 
welches ein Tiefenanschlag (41) anschlie&t, ein hulsenartiger 
Aufnahmeteil (1). eine Fuhrungshulse (3) und eine Antriebs- 
hulse (4) gehalten. Im Aufnahmeteil (1) sind Klemmbacken 
(2) angeordnet, welche einen Zugdorn (9) des Klemmbefesti- 
gers (10) halten. Die Fuhrungshulse (3) und die Antriebshul- 
se (4) sind in einer Drehrichtung uber eine Schlingfeder- 
kupplung (34) miteinander kuppelbar. Fur die Zugbewegung 
wird die Fuhrungshulse (3) gegenuber dem Gehause (5) 
arretiert, so daft der Gewindebolzen (17) bei einem weiteren 
Drehen der Antriebshulse (4) in die mit einem Innengewinde 
(20) versehene Antriebshulse (4) hineingezogen wird. Fur 
das Ruckstellen der Vorrichtung in die Ausgangslage ist eine 
Drehrichtungsumkehr des Drehantriebs (25) vorzunehmen 
(Fig- 1)- 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Setzen 
eines seibstbohrenden KJemmbefestigers, mit in einem 
hQlsenartigen Aufnahmeteil gehaltenen KJemmbacken 
zum Erfassen eines Zugdornes des Klemmbefestigers, 
wobei der Aufnahmeteil an seinem den KJemmbacken 
abgewandten Ende ein AuBengewinde aufweist und in 
eine Gewindebohrung einer mit einem Drehantrieb 
kuppelbaren AntriebshQlse eingreift wobei der Aufnah- 
meteil gegen Verdrehen arretierbar ist 

Bei einer bekannten Vorrichtung zum Setzen von 
Blindnieten (EP 02 13 101 A2) ist in einem Gehause eine 
topfartige BQchse drehbar gelagert, wobei diese BQchse 
einerseits mit einem Innengewinde ausgestattet und an- 
dererseits fest mit dem Drehantrieb verbunden ist Ein 
die KJemmbacken filr einen Zugdorn des Blindniets tra- 
gender Aufnahmeteil ist an seinem rQckwartigen Ende 
mit einem AuBengewinde versehen, wobei dieses Au- 
Bengewinde mit dem Innengewinde der BQchse in Ein- 
griff steht Beim Bohrvorgang werden samtliche Teile 
dieser Vorrichtung gedreht also auch das auBen liegen- 
de Gehause. Nach Beendigung des Bohrvorganges muB 
die Drehrichtung der Vorrichtung umgedreht werden, 
wozu das Gehause an sich stehen bleiben muB. Entwe- 
der kann hier das Gehause durch Festhalten am weite- 
ren Verdrehen gehindert werden, oder aber das Gehau- 
se bewegt sich bei der geanderten Drehrichtung ein 
geringes Stuck in Richtung zum Drehantrieb und steht 
dann an einem Gehauseteil an. 

Nach dem Setzen des Blindniets muB die Drehrich- 
tung des Antriebs abermals geandert werden, urn den 
die Klemmbacken tragenden Aufnahmeteil wieder in 
die Ausgangslage zu bringen. Zu diesem Zweck muB das 
Gehause aber von Hand festgehalten werden, urn infol- 
ge des Gewindeeingriffes Qberhaupt eine Axialbewe- 
gung des Aufnahmeteils zu bewirken. Einerseits ist es 
problematisch, wenn bei einem Setzgerat in einen ange- 
triebenen Teil von Hand einzugreifen ist, andererseits 
ist dadurch die Gefahr gegeben, daB bei unbeabsichtig- 
tem Eingreifen, z. B. beim Bohrvorgang, infolge der gro- 
Ben Hitzeentwicklung fur den Benutzer Verbrennungen 
entstehen kdnnetL 

Femer ist ein Setzgerat fur Blindnieten bekannt ge- 
worden (EP 04 56 269 A2), welches in etwa auf dem 
gleichen Prinzip beruht wie das vorstehend eriauterte 
Setzgerat Es wird hier lediglich zusatzlich eine Kupp- 
lung zwischen der das Innengewinde aufweisenden An- 
triebshQlse und einem direkt in die Antriebsvorrichtung 
einspannbaren Antriebsteil vorgesehen, wobei diese 
Kupplung dadurch I6sbar ist, als beim Einziehen des mit 
dem AuBengewinde versehenen Abschnittes des Auf- 
nahmeteils nach einer bestimmten Wegstrecke das freie 
Ende desselben anstdflt und den direkt mit der Antriebs- 
vorrichtung verbundenen Antriebsteil zuruckdrangt, bis 
sich die Kupplung ldst Auch bei dieser Anordnung ist es 
unbedingt erforderlich, daB der Bentttzer von Hand am 
Gehause eingreift urn eben nach einem Bohrvorgang, 
wahrend dem sich der gesamte Setzgerateteil dreht die 
Ziehbewegung einzuleiten. 

Die vorliegende Erfindung hat sich daher zur Aufga- 
be gestellt, eine Vorrichtung der eingangs genannten 
Art zu schaffen, durch welche beim gesamten Arbeits- 
ablauf ein feststehendes auBeres Gehause vorhanden 
ist, so daB der BenUtzer der Vorrichtung nicht in drehen- 
de Teile eingreifen oder diese festhalten muB. 

ErfindungsgemaB gelingt dies dadurch, daB der hQI- 
senfdrmige Aufnahmeteil in einer FQhrungshOIse axial 
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verschiebbar, jedoch gegen Verdrehen gesichert gehal- 
ten ist, daB die FUhrungshQlse und die AntriebshQlse in 
einer Antriebsdrehrichtung miteinander kraft- und/oder 
formschlQssig kuppelbar sind, daB die FQhrungshQlse 
5 und die AntriebshQlse in einem fest mit dem Gehause 
des Antriebs verbindbaren Gehause verdrehbar gela- 
gert sind, daB die FQhrungshQlse mittels im Gehause 
verschiebbar gehaltener Rastelemente gegen Verdre- 
hen arretierbar ist und daB die FQhrungshQlse samt 

ro Aufnahmeteil nach Art eines Freilaufs nur in einer 
Drehrichtung im Gehause verdrehbar ist 

Da der hQIsenfdrmige Aufnahmeteil ein von der FQh- 
rungshQlse getrennter Teil ist kann der Aufnahmeteil 
wohl in axialer Richtung und somit bei Eingriff des Ge- 

15 windeteils in die Gewindebohrung in axialer Richtung 
zum Setzen des seibstbohrenden Klemmbefestigers 
verschoben werden, es muB jedoch von diesem Aufnah- 
meteil keinerlei Funktion bezuglich des Drehantriebs 
Qbernommen werdert Es ist lediglich dafQr zu sorgen, 

20 daB der hQIsenfdrmige Aufnahmeteil gegenQber der 
FQhrungshQlse gegen Verdrehen gesichert gehalten ist 
Von besonderem Vorteil ist es eben, daB die FQh- 
rungshQlse und die AntriebshQlse miteinander kuppel- 
bar sind, so daB die KraftQbertragung beim Bohrvor- 

25 gang von der AntriebshQlse auf die FQhrungshQlse Qber- 
geht und somit die auBeren Gehauseteile feststehend 
ausgebildet werden kdnnen. Es ist also nie die Notwen- 
digkeit gegeben, daB der Benutzer der Vorrichtung ei- 
nen drehenden Teil aufhalten bzw> stillsetzen muB. Im 

30 Gegenteil, der Benutzer kann bei einem Setzvorgang 
ohne weiteres eine Hand am Gehause selbst haben, 
denn dieser Teil kann sich Qberhaupt nie verdrehen, weil 
er eben fest mit dem Gehause des Antriebs verbindbar 
ist 

35 Durch die vorliegende Erfindung ist die notwendige 
Umstellung von der Bohrbewegung in die Zugbewe- 
gung in wesentlich wirksamerer Weise bewerkstelligt 
worden. 

SchluBendlich wirkt sich gerade die MaBnahme posi- 

40 tiv aus, daB die FQhrungshQlse samt Aufnahmeteil nach 
Art eines Freilaufs nur in einer Drehrichtung im Gehau- 
se verdrehbar ist Auch diese MaBnahme tragt dazu bei, 
daB ein festes Gehause erzielbar ist da gerade durch 
diese Freilaufwirkung die Moglichkeit geschaffen wird, 

45 den hQlsenformigen Aufnahmeteil wiederum in die Aus- 
gangslage zurQckzubringea 

Durch die Verwirklichung der erfindungsgemaBen 
MaBnahmen ist es mdglich geworden, sowohl den Bohr- 
vorgang als auch den Setzvorgang fQr einen selbstboh- 

50 renden Klemmbefestiger in einer Drehrichtung des An- 
triebsgerates zu bewirken, ohne daB irgendwelche 
Schaltfunktionen oder manuelle Eingriffe im Bereich 
des Gehauses oder dergleichen notwendig waren. Es ist 
also keinesfalls irgendein manueller Eingriff in einen 

55 drehenden Teil notwendig, so daB auch Verletzungsge- 
fahren gerade durch das in sich geschlossene und sich 
niemals drehende Gehause eliminiert werden kflnnen. 

Bei der vorliegenden Erfindung ist femer vorteilhaft, 
daB die AntriebshQlse einen direkt mit dem Drehantrieb 

60 kuppelbaren Antriebsteil axial verschiebbar aufnimmt, 
wobei der Antriebsteil an dem dem Drehantrieb abge- 
wandten Ende Mitnahmeklauen aufweist, welche mit 
einem im Inneren des Antriebsteils ausgebildeten Klau- 
enring in Wirkverbindung bringbar sind. 

65 Auf diese Art ist eine sehr einfache Kuppelmflglich- 
keit zwischen dem Antriebsteil und der AntriebshQlse 
mftglich, wobei es lediglich der in axialer Richtung inein- 
andergreifenden Klauen bedarf, urn die Mitnahme so- 
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wohl in der einen als auch in der anderen Drehrichtung 
zu bewirken. AuBerdem ist gerade durch diese einfache 
Ausbildung der Kupplung zwischen der Antriebshttlse 
und dem Antriebsteil eine einfache Ldsung der Kupp- 
lung mdglich. 5 

In diesem Zusammenhang ist es zweckmaBig, wenn 
die Klauen koaxial zur Mittelachse des Antriebsteils 
und der Antriebshillse angeordnet axial frei auskragen 
und an ihren in Drehrichtung gesehen seitlichen Be- 
grenzungen zueinander konvergierende Angriffsfla- io 
chen aufweisen, wobei der freie Endbereich der KJauen 
von einer in Drehrichtung gesehen schrag verlaufenden 
Ebene gebildet ist Durch diese beidseitig spitzwinkiig 
verlaufenden Angriffsfiachen ist eine sehr einfache 
Mdglichkeit geschaffen worden, ein drehmomemabhan- \$ 
giges Abstellen der Kupplung zu bewirken, da der fe- 
derbelastete Antriebsteil je nach Neigungswinkel der 
ineinandergreifenden Klauen bei weiterlaufendem An- 
trieb fruher oder spater in Achsrichtung abgehoben 
wird. Durch die schrage Ebene am freien Ende dieser 20 
Klauen ist in einfacher Weise bewirkt worden, daB in 
der einen Drehrichtung ein friiheres Auskuppein erfolgt 
als in der anderen Drehrichtung, und daB nach dem 
Auskuppein bei Umschalten der Drehrichtung in der 
entgegengesetzten Drehrichtung wiederum eine Mit- 25 
nahme erfolgt, obwohl die Kupplung in axialer Richtung 
noch nicht zur Ganze gegenseitig eingreift Da aber 
gerade zum Zuriickbewegen der Vorrichtung in die 
Ausgangslage praktisch keine groBen Krafte tibertra- 
gen werden mtissen, gentigt dieser geringf ugige Eingriff, 30 
urn die Rtickf uhrbewegung zu veranlassen. 

GemaB einem weiteren Merkmal der vorliegenden 
Erfindung ist vorgesehen, daB die zwischen der Ftih- 
rungshOlse und der Antriebshillse angeordnete und nur 
in einer Drehrichtung wirksame Kupplung als Schling- 35 
federkupplung ausgefuhrt ist Es wird also bei der erfin- 
dungsgemaBen Anordnung die Wirkung einer auf dem 
Kupplungssektor bekannten Konstruktion ausgenutzt, 
um auf relativ engem Raum eine effektive Kupplung, die 
auch leicht losbar ist, einzusetzen. Da diese Kupplung 40 
zwischen der FtihrungshUlse und der Antriebshulse kei- 
ne Oberlastkupplung ist, also keine drehmomentabhan- 
gige Abschaltung durchftihren muB, gentigt die satte, 
schraubenlinienfdrmige Anlage dieser Schlingfeder- 
kupplung auf den einander zugewandten Enden der 45 
FtihrungshUlse und der Antriebshulse. Gerade durch 
diese Schlingfederkupplung ist eine besonders kleine 
Bauweise der Vorrichtung mdglich. 

In diesem Zusammenhang ist es vorteilhaft, daB die 
Fuhrungshiilse und die Antriebshulse an ihren einander 50 
zugewandten Endbereichen gleiche AuBendurchmesser 
aufweisen, wobei die Schlingfederkupplung tiber anna- 
hernd gleiche Langenbereiche der Fuhrungshiilse und 
der Antriebshulse geschlungen ist 

Diese Kupplung kann also durchgehend satt auf den 55 
beiden einander zugewandten Endbereichen aufliegen, 
wobei allein durch die bei Verdrehen in der richtigen 
Richtung entstehende radiale AnpreBkraft eine fast fe- 
ste Verbindung zwischen der Antriebshulse und der 
FtihrungshUlse hervorgerufen wird. 60 

Ein weiteres Merkmal sieht vor, daB die Ftihrungshtil- 
se an den an den Umschlingungsbereich durch die 
Schlingfederkupplung anschlieBenden Abschnitt radial 
nach auBen abragende, fingerartige Fortsatze aufweist, 
zwischen welche axial ausgerichtete Nasen eines die 6 5 
Schlingfederkupplung koaxial umschlieBenden Rbhr- 
stUckes eingreifen, wobei den abstehenden Nasen abge- 
wandt ein Schlitz oder eine Offnung zum Eingriff eines 



radial abstehenden Endes der Schlingfederkupplung 
vorgesehen ist Durch diese MaBnahmen ist einerseits 
stets ein rascher Eingriff der Schlingfederkupplung so- 
fort bei Drehbeginn gewahrleistet, andererseits ist aber 
ein sofortiges Auskuppein vorhanden, wenn die An- 
triebshulse in der entgegengesetzten Richtung verdreht 
wird. Es wird dann namlich durch das Halten des radial 
abstehenden Endes die Schlingfederkupplung in einer 
lockeren Stellung mit geringfUgigem Abstand von der 
Oberflache der Antriebshulse und der FtihrungshUlse 
gehalten. Andererseits kann das das radial abstehende 
Ende der Schlingfeder aufnehmende Rohrsttick nur 
tiber einen geringen Winkelbereich gegentiber der Fuh- 
rungshiilse verdreht werden, da diese ja mit den abste- 
henden Nasen zwischen die radial nach auBen abragen- 
den, fingerartigen Fortsatze eingreift Die Schlingfeder 
der Schlingfederkupplung wird somit wohl gegentiber 
der Ftihrungshttlse festgehalten, die Antriebshulse kann 
sich jedoch innerhalb dieser Schlingfederkupplung be- 
wegen, ohne daB eine Krafttibertragung auf die Kupp- 
lung maglich ware. 

Eine besonders vorteilhafte MaBnahme gerade eben 
im Hinblick darauf, daB das auBen liegende Gehause 
feststehend, also nicht drehend ausgebildet ist, liegt dar- 
in, daB die Rastelemente zur Arretierung der Drehbe- 
wegung der Fuhrungshiilse im Gehause Teil eines Tie- 
fenanschlages sind, von einem Tiefenanschlag ausldsbar 
sind und/oder mittels eines an der AuBenoberfiache des 
Gehauses zuganglichen, manuell bedienbaren Betati- 
gungselementes auslosbar sind. Diese Rastelemente 
werden also durch eine axiale Verschiebung bei Auftref- 
fen eines Tiefenanschlages nach dem Bohrvorgang ein- 
gerastet wobei die Rastelemente eben Teil dieses Tie- 
fenanschlages sein kdnnen. Es ist aber auch mdglich, daB 
die Rastelemente durch die Bewegung des Tiefenan- 
schlags ausgeldst werden. Im Rahmen der Erfindung ist 
es aber auch denkbar, an der Oberflache des Gehauses 
beispielsweise einen Druckknopf vorzusehen, durch 
welchen Rastelemente, die die Fuhrungshiilse gegen ein 
weiteres Verdrehen arretieren, eingeschoben werden. 
Dabei ist es gleichgtiltig, ob diese Rastelemente in 
axialer oder in radialer Richtung verschoben werden. 

Eine vorteilhafte MaBnahme liegt weiters darin, daB 
der zwischen den radial abstehenden Fortsatzen der 
FtihrungshUlse in Umfangsrichtung gesehen verbleiben- 
de Freiraum groBer ist als die Summe der Abmessungen 
eines der im Gehause verschiebbaren Rastelemente und 
einer der vom Rohrsttick abstehenden Nasen in Um- 
fangsrichtung gemessen. Bei eingeschobenen Rastele- 
menten greifen also sowohl die Nasen des Rohrstuckes 
ein, welches die Schlingfederkupplung umgibt, als auch 
die Rastelemente, welche nach Beendigung des Bohr- 
vorganges verschoben werden. Es wird also in einfacher 
Weise einerseits die Wirkung der Schlingfederkupplung 
aufgehoben und andererseits ein weiteres Verdrehen 
der Fuhrungshiilse verhindert 

In diesem Zusammenhang ist dann eben vorgesehen, 
daB in Arretierstellung der FtihrungshUlse sowohl die im 
Gehause verschiebbaren Rastelemente als auch die vom 
Rohrsttick abstehenden Nasen von einer axial gegen- 
Uberliegenden Seiten zwischen die radial abstehenden 
Fortsatze der Fuhrungshiilse eingreifen. Den radial ab- 
stehenden Fortsatzen kommt also eine Doppelfunktion 
zu, namlich einerseits die relative Drehbewegung des 
die Schlingfederkupplung umgebenden Rohrstuckes ge- 
gentiber der Fuhrungshiilse zu begrenzen und anderer- 
seits das Zusammenwirken mit den einschiebbaren 
Rastelementen zu bewerkstelligen. 
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Bei einer sehr einfachen und wirkungsvollen AusfQh- 
rungsform wird vorgeschlagen, dafl die Rastelemente 
Teil eines rohrfdrmigen, federbelastet in axialer Rich- 
tung gegen das Gehause verschiebbaren Tiefenan- 
schlags sind, welcher den vorderen Bereich der FQh- 5 
rungshUlse koaxial umgibt Es ist daher in einfacher 
Weise ermoglicht worden, das Umschalten auf eine 
Zugbewegung zum Setzen des Klemmbefestigers zu be- 
werkstelligen, indera bei Auftreffen des Tiefenanschla- 
ges auf der Oberflache des WerkstUckes dieser Tiefen- 10 
anschlag in Achsrichtung zuriickgeschoben wird, somit 
die Rastelemente entsprechend in das Gehause ein- 
schiebt und damit die weitere Verdrehung der FUh- 
rungshillse verhindert 

Damit ein RUckfUhren der FQhrungshulse und des 15 
Aufnahmeteils in die Ausgangslage in einfacher Weise 
moglich ist, wird vorgeschlagen, daB zwischen der Ftth- 
rungshtilse und dem Gehause oder dem einen Gehause- 
teil bildenden Tiefenanschlag ein als Freilauf wirkendes 
Radiallager eingesetzt ist Es kann dadurch mittels eines 20 
einfachen, an sich bekannten Maschinenbauelementes 
eine Arretierung in der einen Drehrichtung ausgeldst 
werden. Beim Bohrvorgang kann sich also die FQh- 
rungshulse ohne Probleme gegenUber dem Gehause 
verdrehen, wogegen bei Verdrehen in der anderen Rich-" 25 
tung — wie dies bei der RUckfQhrung der Vorrichtung in 
die Ausgangslage notwendig ist — eine Sperre eintritt 
Es wird dann in wirkungsvoller Weise wiederum die 
Gewindeverbindung zwischen der AntriebshQlse und 
dem mit dem AuBengewinde versehenen Teil der Auf- 30 
nahmehulse in Aktibn gebracht 

Ein AusfUhrungsbeispiel der Erfindung wird in der 
nachstehenden Beschreibung anhand der Zeichnungen 
noch naher erlautert Es zeigt 

Fig. 1 einen Schnitt durch die erfindungsgemaBe Vor- 35 
richtung in der Darstellung vor Beginn des Bohrvor- 
gangs; 

Fig. 2 einen Schnitt nach der Linie II-II in Fig. 1 ; 

Fig. 3 einen Schnitt durch die Vorrichtung wie in 
Fig. 1, wobei jedoch die Teile in der Stellung gezeigt 40 
sind, wie sie nach dem fast fertigen Setzen des Klemm- 
befestigers angeordnet sind; 

Fig, 4 einen Schnitt nach der Linie IV-IV in Fig. 3; 

Fig. 5 einen weiteren Langsschnitt durch die Vorrich- 
tung, wobei bei dieser Stellung der einzelnen Teile der 45 
Zugdorn bereits abgerissen und die Klemmbefestigung 
f ertig gesetzt ist; 

Fig. 6 einen Schnitt nach der Linie VI-VI in Fig. 5; 

Fig. 7 bis 10 verschiedene Darstellungen der ineinan- 
dergreifenden Klauen zur Kupplung zwischen der An- 50 
triebshUlse und einem Antriebsteil 

Die Vorrichtung besteht im wesentlichen aus einem 
hulsenartigen Aufnahmeteil 1 zum Halten von Klemm- 
backen 2, einer FQhrungshulse 3, einer Antriebshiilse 4 
und einem Gehause 5. 55 

Die FQhrungshulse 3 ist an ihrem vorderen Endbe- 
reich bis auf eine mittige Durchgangsdffnung 6 durch 
ein AbschluBelement 7 verschlossen. Dieses AbschluB- 
element 7 kann beispielsweise mit einem Gewinde ver- 
sehen sein und so in das Ende der FUhrungshQlse 3 60 
eingeschraubt werden. Das AbschluBelement 7 bildet 
auch den axialen Anschlag fur die AufnahmehUlse 1. 
Durch die schragen Flachen 8 an der Innenseite der 
AufnahmehUlse 1 und an der AuBenseite der Klemm- 
backen 2 erfolgt beim ZurQckziehen des Aufnahmeteils 65 
1 ein Verspannen der Klemmbacken 2 am eingesetzten 
Zugdorn 9 eines selbstbohrenden Klemmbefestigers 10. 
Die Klemmbacken 2 weisen radial nach auBen abste- 



hende Fortsatze 11 auf, welche in parallel zueinander 
liegenden Langsnuten 12 und 13 in der AufnahmehUlse 1 
und in der Fuhrungshiilse 3 angeordnet sind. Den 
Klemmbacken 2 kommt somit eine'zweifache Bedeu- 
tung zu, namlich einerseits den Zugdorn beim Setzvor- 
gang zu halten und andererseits eine Verdrehsicherung 
zwischen der Aufnahmehiilse 1 und der Fuhrungshiilse 3 
zu bewirken. Die Klemmbacken 2 sind in Richtung zum 
freien Ende der Vorrichtung durch eine Feder 14 bela- 
stet Es ist ferner ein in axialer Richtung verschiebbarer 
Bolzen 15 zwischen die Backen 2 eingesetzt, welcher 
ebenfalls durch eine Feder 16 belastet ist Dieser Bolzen 
15 bewirkt nach Beendigung des Setzvorganges das fe- 
derbelastete AusstoBen des abgerissenen Zugdornes 9. 

An dem den Klemmbacken 2 abgewandten Endbe- 
reich der AufnahmehUlse 1 ist ein Gewindebolzen 17 
vorgesehen, welcher mit einem entsprechenden AuBen- 
gewinde 18 versehen ist 

Die FQhrungshulse 3 ist zweckmaBig aus zwei Teilen 
zusammengesetzt und zwar einerseits aus der eigentli- 
chen HUlse und andererseits aus dem am einen Ende 
eingeschraubten Gewindebolzen 17. Es ware aber auch 
mdglich, diese beiden Abschnitte einstuckig miteinander 
auszubilden oder den Gewindebolzen 17 als Hohlkdr- 
per auszufUhren. 

Die AntriebshQlse 4 weist einen Einsatz 19 auf, wel- 
cher mit einem Innengewinde 20 versehen ist. Dieser 
Einsatz 19 ist sozusagen in Form einer Schraubenmutter 
ausgefuhrt. Das AuBengewinde 18 des Gewindebolzens 
17 und das Innengewinde 20 des Einsatzes 19 stehen 
somit miteinander in Wirkverbindung. Zwischen der 
AntriebshUlse 4 und dem Gehause 5 sind entsprechende 
Radiallager 21 eingesetzt. Das Gehause 5 ist an seinem 
rUckwartigen Ende mit einem Gewindeeinsatz 22 verse- 
hen, urn dadurch das Gehause 5 fest mit einem entspre- 
chenden, rohrfOrmigen AnschluBteil 23 eines Gehauses 
24 eines Motorantriebs 25 zu verbinden. Zur Obertra- 
gung der Drehbewegung vom Antrieb 25 auf die An- 
triebshQlse 4 ist ein mit dem Drehantrieb 25 kuppelba- 
rer Antriebsteil 26 vorgesehen, wobei die gegenseitige 
Kupplung uber Klauen 27 erfolgt 

Der Antriebsteil 26 ist dabei formschlussig und axial 
verschiebbar auf den Drehantrieb 25 aufgesteckt, ge- 
genQber diesem mit einer Feder 28 abgestutzt und somit 
immer bestrebt, uber die Klauen 27 mit der AntriebshQl- 
se 4 in Wirkverbindung zu bleiben. Dieser Antriebsteil 
weist also an seinem dem Drehantrieb 25 abgewandten 
Ende Mitnahmeklauen 27 auf, welche mit einem im In- 
neren des Antriebsteils 4 ausgebildeten Klauenring 29 in 
Wirkverbindung bringbar sind. Die Klauen 27 am An- 
triebsteil 26 und die Klauen 30 am Klauenring 29 sind 
koaxial zur Mittelachse des Antriebsteils 26 und der 
AntriebshQlse 4 angeordnet und kragen frei gegenein- 
ander aus. An ihren in Drehrichtung gesehen seitlichen 
Begrenzungen weisen diese Klauen 27 und 30 zueinan- 
der konvergierende Angriffsflachen 31,32 auf. Der freie 
Endbereich 33 der Klauen 30 wird von einer in Dreh- 
richtung gesehen schrag verlaufenden Ebene gebildet 
Es ist somit gewahrleistet, daB in der einen Drehrich- 
tung (wie noch naher erlautert wird) ein frQheres Aus- 
kuppeln stattfinden kann als in der anderen Drehrich- 
tung. 

Die FQhrungshulse 3 und die AntriebshQlse 4 sind in 
einer Antriebsdrehrichtung miteinander kraft- und/oder 
formschlQssig kuppelbar. Die zweckmaBigste AusfUh- 
rung liegt dabei darin, daB diese Kupplung als Schlingf e- 
derkupplung 34 ausgebildet ist Eine Schlingfederkupp- 
lung ist ein Federelement, welches aus einem Feder- 
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draht mit in der Regel quadratischem bzw. rechteckfdr- 
migem Querschnitt schraubenlinienfflrmig die beiden 
stumpf aneinander stoBenden Teile umschlingt Die 
FQhrungshQlse 3 und die AntriebshQlse 4 weisen dabei 
an den einander zugewandten Endbereichen gleiche 
AuBendurchmesser auf, wobei die Schlingfederkupp- 
lung 34 Qber annahernd gleiche Langenbereiche der 
Fuhrungshiilse 3 und der AntriebshQlse 4 geschlungen 
ist 

Die FQhrungshQlse 3 weist an den den Umschlin- 
gungsbereich durch die Schlingfederkuppiung 34 ait- 
schlie&enden Abschnitt radial nach auBen abragende, 
fingerartige Fortsatze 35 auf. Zwischen diese Fortsatze 
35 greifen axial ausgerichtete Nasen 36 eines die 
Schlingfederkuppiung 34 koaxial umschlieBenden Rohr- 
stQckes 37 ein. Ftir die abstehenden Nasen 36 ist am 
RohrstUck 37 ein Schlitz oder eine Offnung zum Eingriff 
eines radial abstehenden Endes 38 der Schlingfeder- 
kuppiung 34 vorgesehen. 

Damit es zwischen den in axiaier Richtung aufeinan- 
derfolgenden Abschnitten der FQhrungshQlse 3 und der 
AntriebshUlse 4 nicht zu Abntitzungserscheinungen bei 
nicht gegenseitiger Kupplung kommt, ist zwischen die- 
sen beiden Teilen ein Axiallager 39 vorgesehen. 

FUr den Setzvorgang nach Durchbohren des Werk- 
stuckes ist es notwendig, daB der hQlsenfc*rmige Auf nah- 
meteil 1 und die Fuhrungshiilse 3 keine weitere Drehbe- 
wegung ausftihren und somit gegeniiber dem Gehause 
arretiert sind Zu diesem Zweck sind verschiebbar ge- 
haltene Rastelemente 40 vorgesehen, welche in die 
Drehbewegung der Fuhrungshiilse 3 eingreifen kdnnen. 
Diese Rastelemente 40 sind bei der gezeigten Ausftih- 
rung Teil eines Tiefenanschlages 41, werden also bei 
Auftreffen des Tiefenanschlages auf das zu durchboh- 
rende WerkstUck 42 in axiaier Richtung verschoben. 

Im Rahmen der Erfindung ware es aber auch denkbar, 
daB diese Rastelemente 40 in irgendeiner Weise von 
einem Tiefenanschlag ausidsbar sind, also nicht unmit- 
telbar Teil dieses Tiefenanschlags darstellea Es ware 
auch mflglich, diese Rastelemente mittels eines an der 
AuBenoberflache des Gehauses zuganglichen, manuell 
bedienbaren Betatigungselementes einzuschalten bzw. 
zulosen. 

Der zwischen den radial abstehenden Fortsatzen 35 
der Fuhrungshiilse 3 in Umfangsrichtung gesehen ver- 
bleibende Freiraum A ist grdBer bemessen als die Sum- 
me der Abmessungen B und C eines der im Gehause 
verschiebbaren Rastelemente 40 und einer der vom 
RohrstQck 37 abstehenden Nasen 36 in Umfangsrich- 
tung gemessen. Wie gerade aus den Darstellungen ge- 
maB den Fig. 4 und 6 zu ersehen ist, greifen in Arretier- 
stellung der FQhrungshtilse 3 sowohl die im Gehause 5 
verschiebbaren Rastelemente 40 als auch die vom Rohr- 
stiick 37 abstehenden Nasen 36 von einander axial ge- 
genilberliegenden Seiten zwischen die radial abstehen- 
den Fortsatze 35 der Fuhrungshiilse 3 ein. 

Wie schon erwahnt, sind die Rastelemente 40 bei der 
gezeigten Ausfiihrung Teil eines Tiefenanschlags 41. 
Dieser Tiefenanschlag 41 ist dabei rohrfdrmig ausgebil- 
det und mittels einer Feder 43 in Richtung zu seinem 
freien Ende hin gedrilckt. Der Tiefenanschlag 41 bildet 
also eine geschlossene Fortsetzung des Gehauses 5, da 
dieser den vordersten Bereich der Fuhrungshiilse 3 urn- 
greift Dabei ist lediglich eine in Grenzen gehaltene, 
axiale Verschiebung dieses Tiefenanschlags 41 vorgese- 
hen. Es ist aber an keiner Stelle des Gehauses 5 bzw. des 
daran anschlieBenden Tiefenanschlags 41 eine von au- 
Ben sichtbare oder spUrbare Drehbewegung vorhanden. 



Damit sich der Tiefenanschlag 41 gegeniiber dem Ge- 
hause 5 oder sonstigen Teilen nicht verdrehen kann und 
auBerdem die Axialverschiebung des Tiefenanschlags 
41 gegeniiber dem Gehause 5 begrenzt bleibt, ist eine 
5 Schraube 44 vorgesehen, deren freies Ende in einen 
Schlitz 45 eines innen liegenden Bundes 46 des Gehau- 
ses 5 eingreift 

Die FGhrungshttlse 3 samt Aufnahmeteil 1 darf im 
Gehause nur in einer Drehrichtung verdrehbar sein, da- 

io mit bei einer Umkehr der Drehrichtung die Ruckfuh- 
rung der Vorrichtung in die Ausgangslage stattfinden 
kann. Es ist daher zwischen dem Gehause 5 bzw. dem 
inneren Bund 46 dieses Gehauses 5 und der Fuhrungs- 
hiilse 3 ein in einer Richtung sperrender Freilauf einge- 

15 setzt In der besonderen gezeigten AusfQhrungsform 
handelt es sich dabei um ein als Freilauf wirkendes Ra- 
diallager 47. Dies laBt beim Bohrvorgang wohl ein Ver- 
drehen der Fuhrungshiilse 3 innerhalb des Gehauses zu, 
verriegelt jedoch die FQhrungshQlse 3, wenn aufgrund 

20 einer besonderen Belastung des Gewindebolzens in der 
anderen Drehrichtung eine Drehbelastung auf die Fuh- 
rungshiilse 3 in der anderen Drehrichtung auftreten soll- 
te. 

Es soil nun nachstehend ein kompletter Arbeitsablauf 
25 mit einer erfindungsgemaBen Vorrichtung naher erlau- 
tert werden: 

Die Vorrichtung bzw. die einzelnen Teile der Vorrich- 
tung sind in einer Ausgangslage, wie sie in Fig. 1 darge- 
stellt sind. Das Gehause 5 ist fest und ohne Verdreh- 

30 moglichkeit mit dem Gehauseteil 23 der Antriebsvor- 
richtung 24 verbunden. Der selbstbohrende Klemmbe- 
festiger wird an der Vorderseite der Vorrichtung einge- 
schoben, wobei zum nachtraglichen Setzen des KJemm- 
befestigers zwischen den KJemmbacken 2 ein Zugdorn 

35 zu liegen kommt Wenn nun der Drehantrieb 25 in Ta- 
tigkeit gesetzt wird, dreht sich auch der Antriebsteil 26 
mit, wobei die Klauen 27 und 30 miteinander in einem 
Eingriff stehen, wie dies der Fig. 7 entnommen werden 
kann. Es wird somit auf jeden Fall die AntriebshUlse 4 

40 mitgedreht Die Schlingfederkuppiung 34 tritt in Aktion, 
da diese die beiden einander zugewandten End bereich e 
der AntriebshQlse 4 und der FQhrungshQlse 3 fest um- 
schlingen kann. Das die Schlingfederkuppiung 34 umge- 
bende RohrstQck 37 liegt ja mit den radial abragenden 

45 Nasen 36 an den Fortsatzen 35 an, wobei in dieser Stel- 
lung und in dieser Drehrichtung des antreibenden Teils, 
namlich der AntriebshUlse, ein Festziehen der Schlingfe- 
derkuppiung gewahrleistet ist Es wird also in dieser 
Lage auch die FQhrungshQlse in der entsprechenden 

so Drehrichtung mitgenommen, so daB der Bohrvorgang 
im WerkstUck 42 erfolgen kann. 

Sobald nun der Bohrvorgang beendet ist wenn also 
die Bohrspitze 48 an der RUckseite des Werkstuckes 42 
austritt dann bewegt sich die gesamte Vorrichtung zu- 

55 sammen mit der Antriebsvorrichtung in Richtung zum 
WerkstUck 42 hin, so dafl der Tiefenanschlag 41 auf der 
Oberflache des Werkstuckes 42 zur Anlage kommt Der 
Tiefenanschlag 41 wird dann in axiaier Richtung zurUck- 
geschoben, so daB also die Rastelemente 40 mit den 

60 Nasen 36 des RohrstUckes 37 bzw. den Fortsatzen 35 
der FUhrungshUlse 3 in Eingriff kommen. Es wird somit 
das weitere Verdrehen der FUhrungshtilse 3 verhindert, 
wobei sich durch die geringfUgige weitere Drehbewe- 
gung des RohrstQckes 37 die Schlingfederkuppiung 34 

65 Itist Der Drehantrieb 25 wird aber nach wie vor in der 
gleichen Richtung verdreht und auch die Klauen 27 und 
30 bleiben in gegenseitigem Eingriff. Es wird nun also 
lediglich noch die AntriebshQlse 4 weitergedreht und 
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somit auch der Einsatz 19 derselben, so daB sich der 
Gewindebolzen 17 nach Art einer Gewindespindel in 
axialer Richtung gegen den Antriebsteil 26 hin bewegen 
muB. Der zu setzende KJemmbefestiger wird also nicht 
mehr weiter verdreht, spndern es wird lediglich der 5 
Zugdorn 9 fester erfaBt und in axialer Richtung zurtick- 
gezogen, um dadurch den Klemmbefestiger zu setzen 
und die Htilse an der Ruckseite des Werksttickes 42 zu 
verformen: Es erfolgt also beim Weiterdrehen des Dreh- 
antriebs 25 lediglich eine axiale Bewegung des hulsenar- to 
tigen Aufnahmeteiis 1 in der Fuhrungshulse 3. Wenn 
dann bei dieser Bewegung die entsprechende Spann- 
kraft erreicht ist und der Zugdorn 9 an der vorgesehe- 
nen Soll-Bruchstelle abreiBt, bewegt sich der htilsenfdr- 
mige Aufnahmeteil 1 weiterhin in diese Richtung, da ja 15 
der Drehantrieb 25 inuner noch aktiv ist Es wird dann 
aber unmittelbar darauf der freie Endbereich 50 des 
Gewindebolzens 17 auf den unteren AbschluB 51 des 
Antriebsteils 26 auftreffen und diesen entgegen der 
Kraft der Feder 28 gegen den Drehantrieb 25 drticken. 20 
Dadurch erfolgt ein langsames Auskuppeln der Klauen 
27 und 30, bis eine Stellung erreicht wird, wie sie in 
Fig. 8 dargestellt ist Klauen 27 kdnnen dann einander 
infolge der schragen Endbereiche 33 tiberrasten, da ja 
der Antriebsteil 26 federbelastet gegen den Drehantrieb 25 
25 verschoben werden kana Es erfolgt somit nunmehr 
eine Unterbrechung des Drehantriebs. Das gegenseitige 
Auskuppeln der Klauen 27 und 30 ist jedoch nur bis zu 
einem solchen MaB erfolgt, daB bei einer Drehrich- 
tungsumkehr des Drehantriebs 25 die Klauen in der 30 
entgegengesetzten Drehrichtung einander wieder erfas- 
sen kdnnen. Es gentigt dabei ein geringer Eingriff, wie 
dies in den Fig. 9 und 10 dargestellt ist, um eine Kraft- 
ubertragung vom Antriebsteil 26 auf die AntriebshUlse 4 
zu erreichen. Durch diese entgegengesetzte Drehrich- 35 
tung wird bewirkt daB sich der Gewindebolzen 17 infol- 
ge des Gewindeeingriffes wiederum in die vordere End- 
lage hin bewegt, bis der htilsenformige Aufnahmeteil 1 
wiederum am AbschluBelement 7 am vorderen Ende 
der FtthrungshUlse 3 auftrifft Dann kommt es zu einer 40 
Drehmomentabschaltung, da namlich die Angriffsfla- 
chen 31 der Klauen 27 und 30 einen relativ flachen Win- 
kel aufweisea Es erfolgt dann hdrbares Rattergerausch, 
so daB die Antriebsvorrichtung abgeschaltet wird und 
wodurch gewahrleistet ist, daB die Vorrichtung wieder 45 
in der Ausgangsstellung angelangt ist 

Durch die erfindungsgemaBen MaBnahmen ist also 
ein konkstruktiver Aufbau moglich geworden, der den 
ganzen Arbeitsablauf ohne handischen Eingriff in dre- 
hendeTeilegestattet " 50 

Patentanspriiche 

1. Vorrichtung zum Setzen eines selbstbohrenden 
Klemmbefestigers, mit in einem hUlsenartigen Auf- 55 
nahmeteil gehaltenen Klemmbacken zum Erfassen 
eines Zugdornes des Klemmbefestigers, wobei der 
Aufnahmeteil an seinern den Klemmbacken abge- 
wandten Ende ein AuBengewinde aufweist und in 
eine Gewindebohrung einer mit einem Drehantrieb 60 
kuppelbaren AntriebshUlse eingreift, wobei der 
Aufnahmeteil gegen Verdrehen arretierbar ist, da- 
durch gekennzeichnet, daB der hOlsenfdrmige 
Aufnahmeteil (1) in einer Fuhrungshulse (3) axial 
verschiebbar, jedoch gegen Verdrehen gesichert 65 
gehalten ist, daB die Fuhrungshulse (3) und die An- 
triebshUlse (4) in einer Antriebsdrehrichtung mit- 
einander kraft- und/oder formschlQssig kuppelbar 



10 



sind, daB die Fuhrungshulse (3) und die Antriebs- 
hUlse (4) in einem fest mit dem Gehause (24) des 
Antriebs (25) verbindbaren Gehause (5) verdrehbar 
gelagert sind, daB die Fuhrungshulse (3) mittels im 
Gehause (5) verschiebbar gehaltener Rastelemente 
(40) gegen Verdrehen arretierbar ist, und daB die 
Fuhrungshulse (3) samt Aufnahmeteil (1) nach Art 
eines Freilaufes nur in einer Drehrichtung im Ge- 
hause (5) verdrehbar ist 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die AntriebshUlse (4) einen direkt mit 
dem Drehantrieb (25) kuppelbaren Antriebsteil (26) 
axial verschiebbar aufnimmt, wobei der Antriebs- 
teil (26) an dem dem Drehantrieb (25) abgewandten 
Ende Mitnahmeklauen (27) aufweist, welche mit ei- 
nem im Inneren des Antriebsteils (4) ausgebildeten 
Klauenring (29) in Wirkverbindung bringbar sind 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet daB die Klauen (27, 30), die koaxial zur 
Mittelachse des Antriebsteils (26) und der Antriebs- 
hUlse (4) angeordnet sind, axial frei auskragen und 
an ihren in Drehrichtung gesehen seitlichen Be- 
grenzungen zueinander konvergierende Angriffs- 
flachen (31, 32) aufweisen, wobei der freie Endbe- 
reich (33) der Klauen (30) von einer in Drehrich- 
tung gesehen schrag verlaufenden Ebene gebildet 
ist 

4. Vorrichtung nach den Anspruchen 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB die zwischen der Fuh- 
rungshulse (3) und der AntriebshUlse (4) angeord- 
nete und nur in einer Drehrichtung wirksame 
Kupplung als Schlingfederkupplung (34) ausge- 
fQhrt ist 

5. Vorrichtung nach den Ansprtichen 1 und 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Fuhrungshulse (3) 
und die AntriebshUlse (4) an ihren einander zuge- 
wandten Endbereichen gleiche AiiBendurchmesser 
aufweisen, wobei die Schlingfederkupplung (34) 
ttber annahernd gleiche Langenbereiche der Fuh- 
rungshulse (3) und der AntriebshUlse (4) geschlun- 
genist 

6. Vorrichtung nach den AnsprUchen 4 und 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB die FtihrungshUlse (3) 
an den an den Umschlingungsbereich durch die 
Schlingfederkupplung (34) anschlieBenden Ab- 
schnitt radial nach auBen abragende, fingerartige 
Fortsatze (35) aufweist zwischen welche axial aus- 
gerichtete Nasen (36) eines die Schlingfederkupp- 
lung (34) koaxial umschlieBenden Rohrstuckes (37) 
eingreifen, wobei den abstehenden Nasen (36) ab- 
gewandt ein Schlitz oder eine Offnung zum Eingriff 
eines radial abstehenden Endes (38) der Schlingfe- 
derkupplung (34) vorgeseh en ist 

7. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Rastelemente (40) zur Arretie- 
rung der Drehbewegung der FtihrungshUlse (3) im 
Gehause (5) Teil eines Tiefenanschlages (41) sind, 
von einem Tiefenanschlag (41) ausldsbar sind und/ 
oder mittels eines an der AuBenoberfiache des Ge- 
hauses (5) zuganglichen, manuell bedienbaren Be- 
tatigungselementes ausldsbar sind 

8. Vorrichtung nach den Ansprtichen 6 und 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB der zwischen den radial 
abstehenden Fortsatzen (35) der FtihrungshUlse (3) 
in Umfangsrichtung gesehen verbleibende Frei- 
raum (A) grdBer ist als die Summe der Abmessun- 
gen (B, C) eines der im Gehause verschiebbaren 
Rastelemente (40) und einer der vom RohrstUck 
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(37) abstehenden Nasen (36) in Umfangsrichtung 
gemessen. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB in Arretierstellung der Fuhrungshulse 
(3) sowohl die im Geause (5) verschiebbaren Rast- 5 
elemente (40) als auch die vom Rohrstuck (37) ab- 
stehenden Nasen (36) von einander axial gegen- 
iiberliegenden Seiten zwischen die radial abstehen- 
den Fortsatze (35) der Fuhrungshttlse (3) eingreifea 

10. Vorrichtung nach den Arisprtlchen 1 und 7, da- 10 
durch gekennzeichnet, daB die Rastelemente (40) 
Tei! eines rohrfdrmigen, federbelastet in axialer 
Richtung gegen das Gehause (5) verschiebbaren 
Tiefenanschlages (41) sind, welcher den vorderen 
Bereich der Fuhrungshulse (3) koaxial umgib t 1 5 

1 1. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB zwischen der Fuhrungshulse (3) und 
dem Gehause (5) oder dem einen Gehauseteil btl- 
denden Tiefenanschlag (41) ein als Freilauf wirken- 
des Radiallager (47) eingesetzt ist 20 
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